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ПОВЫШЕНИЕ УНИВЕРСАЛЬНОСТИ БОТВОУДАЛЯЮЩЕЙ МАШИНЫ 
ЗА СЧЕТ МОДЕРНИЗАЦИИ КОЖУХА ДЛЯ УДАЛЕНИЯ КАРТОФЕЛЬНОЙ 

БОТВЫ

О. Н. Пчелинцева, К. П. Фудин

В работе представлено обоснование удаления ботвы картофеля машинами с ротационными рабочими 
органами. Проведен анализ машин для удаления ботвы картофеля, выявлены их преимущества и 
недостатки. Предложено повышение универсальности ботвоудаляющей машины за счет модернизации 
кожуха ботвоудаляющей машины, с целью использования ее для удаления картофельной ботвы. 
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Введение

Для нормальной работы уборочных машин при 
механизированной уборке картофеля применяется 
предварительное удаление ботвы. Удаление ботвы 
способствует старению кожуры картофеля, предот-
вращает ряд неблагоприятных последствий (умень-
шает механические повреждения кожуры клубней, 
уменьшая тем самым проникновение в клубень 
болезнетворных начал). Предуборочное удаление 
ботвы выполняется с целью улучшения условий 
работы уборочных машин и ускорения созревания 
клубней.

Семенные посадки убирают до развития фито-
фтороза, обязательно применяя скашивание ботвы.

Установлено, что раннее удаление ботвы на се-
менном картофеле эффективно прекращает доступ 

тлей-переносчиков вирусной инфекции к растени-
ям и способствует снижению их перезаражения [1].

В настоящее время в мировой практике приме-
няются в основном механические ботвоудалители, 
с различными рабочими органами для удаления 
ботвы овощных культур и корнеклубнеплодов (ри-
сунок 1), которые по принципу действия делятся на 
пассивные и активные.

Наиболее производительными являются ро-
торные рабочие органы. Они используются в ос-
новном в роторных косилках [2, 3]. При этом сре-
занная ботва укладывается на поле или собирается 
для последующего использования на корм скоту [4, 
5]. В Российской Федерации в основном применя-
ют только косилки со сбором ботвы в прицеп (КИР–
1,5) или в бункер (УБД–2 и КИР–1,5Б).

Использование роторных косилок, обладаю-

Рис. 1. Классификация рабочих органов ботвоудаляющих машин для удаления ботвы овощных культур и корнеклуб-
неплодов
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щих многими преимуществами (высокие произво-
дительность и надежность, универсальность и др.), 
не решает проблему механизированной обрезки 
ботвы из–за неудовлетворительного копирования 
косилками рядов, что сказывается на неравно-
мерности среза ботвы и повреждении продукции. 
Аналогичными недостатками обладают и многие 
обрезчики ботвы. Как и другие устройства для ме-
ханической обрезки ботвы на корню эти обрезчики 
при существующей неровности поля не обеспечи-
вает качественное отделение ботвы.

Известна ботвоудаляющая машина [6] исполь-
зуемая на посевах лука [7-9] с ротационными рабо-
чими органами, которая может быть применена как 
универсальная при удалении ботвы картофеля. Так 
как данная ботвоудаляющая машина была оптими-
зирована для удаления ботвы лука [10-15] и имеет 
овальный кожух, который своей передней частью 
при движении машины будет заминать стоячую 
ботву картофеля, то срез будет неудовлетворитель-
ным.

Для повышения универсальности данной ма-
шины нужно лишь модернизировать кожух для 
возможности применения ее для срезания ботвы 
картофеля. 

Целью данной работы являлась модернизация 

кожуха ботвоудаляющей машины для возможности 
удаления ботвы картофеля.

Объекты и методы исследований

В качестве объекта исследований был взят об-
резчик листьев лука ОЛЛ-1,4, состоящий из рамы 
1 с устройством для присоединения к трактору 2 и 
рабочих органов 3 с вертикальной осью вращения, 
закрытых сверху кожухом 13, имеющим ботвоотво-
дящее окно. Рама имеет четыре стойки 5 с механиз-
мом механического регулирования высоты скаши-
вания 6, опирающиеся на пневматические колеса 4. 

Для передачи крутящего момента с помощью 
ременных передач 7 на три симметрично располо-
женных вала 8 на раме 1 установлен конический 
редуктор 9. 

Рабочие органы 3 состоят из двух кронштей-
нов крепления, установленных попарно напротив 
друг друга на одной горизонтальной оси фланца, на 
которых закреплены ножи под углом 55° к горизон-
тальной плоскости по ходу их вращения.

Привод рабочих органов осуществляется от 
ВОМ энергетического средства посредством меха-
низма привода, редуктора 9 и ременных передач 7. 
Агрегатируется обрезчик с тракторами МТЗ-80/82.

Рис. 2. Ботвоудаляющая машина
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При вращении рабочих органов машины с 
определенной частотой вращения, включающих 
ножи, ботва картофеля срезается и измельчается.

Элементы ножей, находящиеся на различных 
расстояниях от вала, вращаются с неодинаковыми 
скоростями. Вследствие этого ножи с постоянной 
шириной и углом наклона создают центробежную 
силу. Она приводит к радиальным перемещениям 
срезанной ботвы картофеля в полости ножей и от-
вода срезанной массы в междурядье.

Выводы

В результате проведённого анализа машин для 
удаления ботвы  было установлено преимущество 
машин с ротационными рабочими органами. Была 
предложена модернизация ботвоудаляющей маши-
ны, а конкретно кожуха, с целью использования ее 
для удаления ботвы картофеля перед уборкой. 

Данная модернизация позволит после не-
большой доработки кожуха использовать данную 
ботвоудаляющую машину для удаления ботвы кар-
тофеля, что повысит универсальность машины и 
экономическую эффективность сельскохозяйствен-
ного предприятия.

Результаты и их обсуждение

Для модернизации данной машины с целью 
удаления ботвы картофеля предлагается изменить 
кожух. Для предотвращения травмирования ботвы, 
а вследствие и клубнеплодов нужно изменить ко-
жух так чтобы его передняя стенка не мешала про-
ходу ботвы к ножам. Поэтому следующая конструк-
ция кожуха (рис. 3) позволяет срезать, измельчать 
ботву картофеля и укладывать ее в междурядье, так 
как кожух закреплен под углом к продольной оси 
машины.

Благодаря тому, что три симметрично располо-
женных вала, находятся в вертикальной плоскости 
и расположены под углом 50°…60° к продольной 
оси рамы, а средний вал установлен в точке пересе-
чения вертикальной  плоскости и оси рамы, проис-
ходит перекрытие зон резания рабочих органов, что 
способствует полному удалению ботвы картофеля 
по всей ширине грядки. 

Модернизированная ботвоудаляющая машина 
будет работать следующим образом.

При движении машины (рис.3) происходит 
копирование рельефа поля при помощи четырех 
пневматических колес, установленных на стойках с 
механизмом механического регулирования высоты 
скашивания, которые позволяют регулировать вы-
соту удаления ботвы картофеля.

Рис. 3. Модернизация кожуха ботвоудаляющей машины для удаления ботвы картофеля
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IMPROVED VERSATILITY HAULM REMOVAL MACHINE BY MODERNIZING 
HOUSING FOR REMOVAL OF POTATO TOPS

O. N. Pchelintseva, K. P. Fudin

The paper presents the rationale removal of potato tops machines with rotary working organs. The analysis machine 
for removing the tops of potatoes, identified their advantages and disadvantages. Proposed increase versatility haulm 
removal machine by modernizing housing haulm removal machine in order to use it to remove the potato leaves. 
 
Keywords: haulm removal machine, potato tops, casing.
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